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h) Cinq solutions cohérentes
G1 complet/B ; G2 complet/A/B

G1 moitié A : ÉCHEC
minimum local conservé

Échec libre inclus dans le même repère
JPL comparé après fit Ce qui est reproduit

G2 : les deux moitiés disjointes retrouvent
le mouvement, quatre amplitudes positives.
G1 : complet et moitié B cohérents.

G1 moitié A : minimum libre discordant.
Trajectoire B transférée vers A, sans refit :
quatre amplitudes positives ; diagnostic
de l’échec de recherche, pas une seconde
mesure libre de vitesse.

43/44 projections par vert positives ;
aucune pose > 8,3 % des |projections|.
Contrôles : événement isolé G2 (pose 17),
scores extrêmes non gaussiens.
Aucun sigma/FAP ne peut en être tiré.

Wilber - partitions indépendantes et limites de la recherche

Moitiés A/B : photons de poses distinctes, mêmes étalonnages et astrométrie. Les verts partagent les époques.
Positions/vitesses numériques descriptives, sans précision formelle ni loi de bruit gaussienne.


